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据新华社、人民日报

近日备受关注的围棋人机大战 2.0 终于坐实！

5 月 23 日-27 日，包括柯洁在内的中国顶尖棋手将

和人工智能围棋程序 AlphaGo 在浙江乌镇进行人

机大战，其中柯洁会与 AlphaGo 展开三番棋的较

量，此外中国还将派出另外7位棋手挑战AI。

AlphaGo 与世界排名第一的柯洁的三番棋对

弈无疑是众人最关注的焦点。另外还将举办配对

赛和团队赛两场形式各异的交流赛，在配对赛中，

两位棋手将分别与 AlphaGo 组队，挑战棋手如何

去理解 AlphaGo 的独特风格并与之合作。在团队

赛中，将有中国五位顶尖棋手合作，建立棋手“神经

网络”，降低心理因素的影响，从而作出更加客观的

判断。

除了一对一对弈，还有别开生面的相谈棋。相

谈棋队伍由芈昱廷、周睿羊、陈耀烨、时越、唐韦星

等五人组成。所谓相谈棋，就是对弈双方是两个团

队，每队所有队员可以商议，然后落子。相谈棋正

式比赛始于 2013 年第一届珠钢杯世界团体锦标

赛。本次引入相谈棋，实际就是多名国手“群殴”

AlphaGo。

柯洁5月战阿法狗
中国棋手组团迎战

里约奥运会走红的傅园慧 11 日在青岛举行的

2017年全国游泳冠军赛女子100米仰泳半决赛中，

以第三名的成绩晋级决赛。赛后她表示，她是职业

运动员，不是小丑，不会刻意搞笑来取悦大家，希望

大家因为她多一些快乐和真诚就好。

当日，代表浙江队出战的傅园慧在女子 100 米

仰泳预赛中游出了 1 分 01 秒 26 的成绩，名列小组

第二，半决赛成绩为1分00秒37，名列第三。

“状态比较正常，但是和去年巅峰时候相比，还

是有比较大差距。系统训练也就一个多月的时间，

有这样的成绩还不错。决赛争取尽量游得快一些，

如果还是游不快，那也没有办法。”傅园慧用调皮的

方式回答着媒体记者的问题。

傅园慧直言，在里约奥运会走红之后，受到很

多关注，对她来说平添了不少烦恼。“作为职业运动

员，被大家很关注并不是一件好事，任何一个比赛

的失利都会被放大，我再想得开，还是会对我造成

一定影响。”她说。

傅园慧走红之后，有粉丝为她着魔，自然还有

一些负面声音。对此，傅园慧表示，她很能理解。

“像我这样性格的人，不是每个人都能接受，更多的

人认为我是疯子、神经病或者小丑之类的，但真实

的我，我自己是非常清楚的，希望大家因为我多一

些快乐和真诚就好。我不会刻意搞笑来取悦大家，

有几个人爱我，我也爱他们就够了，不是要所有人

都爱我，那样会对我造成非常大的压力。”

傅园慧说：“真实的我就是你们现在看到的我，

另外一面真实的我就是安静的我和认真的我，那一

面大家不是非常了解。”

傅园慧：不会刻意
搞笑来取悦大家

研发大气激光雷达
为灰霾治理提供手段

日前，记者从中科院合肥物质科学研究院安徽

光机所获悉，该所承担的国家重大科学仪器设备开

发专项“大气细粒子与臭氧时空探测激光雷达系统

研发与应用”项目日前通过中科院初步验收，为环

境监测和灰霾治理提供重要手段。

经鉴定，这个项目成功研发了具有自主知识产

权的快速在线监测系统，突破了多项共性关键技

术，为我国大气环境实时监测能力建设和数据分析

提供了可靠的技术手段。系统集成了多种关键技

术，研制了多套样机，通过技术转移和生产工艺开

发，形成了激光雷达核心部件和系统整机的生产能

力，培育了有竞争力的环境监测分析仪器新兴产

业，打破了发达国家对激光雷达核心技术垄断，扭

转了对进口产品的依赖。

据了解，该项目针对不同需求形成了多种型号

产品，已经在环境监测领域大量装备，并为灰霾和

光化学污染研究提供了重要手段和高端设备。自

2013年以来，大气细粒子和臭氧激光雷达在京津冀

地区建立了立体监测网络，数年来一直保持良好的

工作状态。

德国宇航员
希望上中国空间站

据德国媒体近日报道，47岁的欧洲航天局宇航

员、德国材料科学家马蒂亚斯·毛雷尔近日表示，他

很期待与中国同事合作，一同飞往未来的中国空间

站。

德国《明镜在线》网站的视频报道说，毛雷尔目

前正在科隆的欧航局宇航员中心训练，今年底完成

课目后即可等待欧航局分配任务。他表示最希望

能去月球，因为相关国际伙伴正计划在月球轨道设

立空间站。“我还可能去国际空间站，这个可能性最

大，”他说，“如果与中国的合作进一步深化，也可能

去中国的空间站。”

毛雷尔曾多次去过中国。“那里有很多很棒、令

人愉快的同事可以一起合作，”他说，“我真的期望

和中国同事一起飞往空间站。”

据中国航天科技集团公司消息，中国空间站核

心舱已于2016年底完成总装，目前进入整舱测试阶

段，预计 2018 年发射升空。若进展顺利，中国将于

2022年前后建成载人空间站。

随着中国航天迅猛发展，不少欧洲人将中国视

为载人航天领域的未来合作伙伴。2011年11月17

日，中国“神舟八号”飞船携德国生物医学实验装置

SIMBOX 上天后安全返回地球。德国航空航天中

心表示，这标志着德中两国载人航天项目首次合作

取得圆满成功。

11日下午，中国大熊猫保护研究中心的大熊猫

“星雅”“武雯”从四川卧龙神树坪基地启程，赴荷兰

开展为期 15 年的科研合作，这也是中国大熊猫首

次旅居荷兰。

“星雅”“武雯”都是2013年8月出生，现在三岁

半，属于亚成体大熊猫。有 5 年饲养员经验的“奶

爸”胡正泉介绍，目前“星雅”体重 110 公斤，“武雯”

102 公斤，两只熊猫胃口很棒，身体和精神状况都

非常好。

从 1996 年“白云”和“石石”赴美国圣地亚哥动

物园开始，保护研究中心已与 11 个国家 13 个动物

园建立了大熊猫科研合作关系。先后有 28 只大熊

猫出国旅居，在海外繁育成活大熊猫幼仔 17 只，如

今已有 11 只回到保护研究中心生活，形成了全球

最大的海归大熊猫明星种群。

空腹健身效果更佳
健身爱好者经常纠结于锻炼前是否该先补充

一点能量。英国科学家一项最新研究发现，空腹锻

炼能让脂肪组织产生更有益的变化，因而更有利于

健身。

英国巴斯大学的研究人员比较了空腹和饱腹

状态下锻炼时脂肪组织中基因的表达。他们发现，

进食后锻炼，脂肪组织会忙于对食物作出反应而不

会产生有益的变化；而空腹锻炼能让脂肪组织产生

有益的变化，长期来说对增进健康效果更佳。

研究人员招募了一群超重男性作为志愿者。

一组志愿者在空腹状态下以最大耗氧量 60％的强

度步行60分钟，另一组则在摄入了富含碳水化合物

的高热量早餐后两小时以同样强度步行。

分析发现，两组志愿者的脂肪组织基因表达差

异非常大。在动物机体糖脂代谢中起重要作用的

PDK4 和 HSL 基因的表达在志愿者空腹锻炼时增

强，饭后锻炼时则下降。

主要研究者迪伦·汤普森解释说，PDK4表达增

强表明身体中储存的脂肪而不是新近摄入的碳水

化合物为新陈代谢提供能量；HSL表达增强一般则

发生在脂肪组织为运动提供额外能量时。

大熊猫“星雅”“武雯”
启程赴荷兰

我国完成 3000 米级
水下机器人海试

由交通运输部烟台打捞局承担的3000米级水

下机器人海试任务 9 日成功结束，标志着我国已具

备3000米级深水救捞能力。

据交通运输部烟台打捞局介绍，9 日 18 时 20

分，随着该局“德渼”轮缓缓驶入深圳赤湾码头，为

期 5 天的 3000 米级水下机器人海试任务圆满结

束。此次海试，水下机器人最大下潜深度达到

2951 米，标志着我国救捞系统已具备 3000 米级深

水救捞能力，实现了新的突破。

据介绍，此次海试在我国交通救捞系统无任何

成熟经验可以借鉴。面对巨大挑战，烟台打捞局多

次组织局内外技术人员、专家进行研讨、评审，最终

形成了符合自身设备特点、科学可行的海试方案。

此外，海试在3000米水深进行，传统的锚泊方式无

法完成精确定位，烟台打捞局为此选择具有两台动

力定位系统的 12000 千瓦大马力拖轮“德渼”轮作

为作业母船。

今年 3 月初，海试准备工作正式启动，现场技

术人员经过 1 个月的努力，先后完成了陆地测试、

设备动员、船上组装、系统联调等相关工作。

4月5日，“德渼”轮搭载水下机器人设备起航，

前往南海预定海试地点。6 日和 7 日，水下机器人

先后两次下水，下潜最大深度分别为 1180 米和

2951 米，并进行了出笼飞行，成功检测了设备的耐

压性和稳定性。

8 日，水下机器人进行第三次下水试验。经过

一个半小时的下潜，当水深至 2735 米时，水下机器

人成功到达海底。按照预定方案，水下机器人飞离

脐带缆管理系统，进行了 600 米水下飞行。同时，

技术人员操纵高精度机械手，将写有“交通运输部

烟台打捞局”的标牌放入南海海底。随后，技术人

员对水下机器人各主要传感器、各辅助设备、机械

液压系统、通信传输及自动控制系统等进行了测

试，所有性能和参数一切正常。

8 日 18 时 30 分，水下机器人完成全部测试项

目后，开始返回水面，并于 20 时顺利出水。据烟台

打捞局技术人员介绍，接下来水下机器人设备将正

式交付使用，烟台打捞局服务国家海洋强国战略及

深水海洋工程开发能力又迈上了一个新台阶。

据悉，烟台打捞局 3000 米级水下机器人是国

家重点投资装备，主轴功率 200 马力，作业深度

3000 米，可在海底三节流速情况下保持对海底 10

厘米的定位精度，配备双七功能机械手、扭矩扳手、

多波束和旁扫声呐等一系列先进装备，可胜任

3000 米以内各种深水救捞搜寻和海洋工程作业任

务。


